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Dwa najwazniejsze odkrycia zostaty zilustrowane rysunkami:
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réznych warto$ci napigcia zasilajacego Rys. 5 Charakterystyka pradu rozruchowego silnika indukcyjnego klatkowego [5]

Z rys. 4 wynika, ze — wbrew dotychczasowej teorii maszyn elektrycznych — poslizg
krytyczny silnika indukcyjnego jednak zalezy od wartosci napigcia zasilajacego, mianowicie
zwigksza si¢ przy wzroscie napigcia. Jest tez znacznie wigkszy niz dotychczas sadzono (jezeli
podzialka na osi odcigtych jest liniowa).

Rys. 5 tez obala dotychczasowe poglady. Przedstawia on zalezno$¢ pradu pobieranego
przez silnik klatkowy od predkosci obrotowej. Silnik zahamowany (n = 0) pobiera prad
znamionowy, po czym w szerokim zakresie zmian predkosci obrotowe] prad ma wartos¢
zblizona do pradu rozruchowego. Dotychczas rysowane zalezno$ci mialy zupetnie inny
przebieg. W pierwszym odruchu mozna by sadzi¢, ze wykres bytby poprawny, gdyby na osi
odcigtych wstawi¢ czas. Nie bedzie!

Kolejne odkrycie (s. 72): W chwili zalqczenia napiecia zasilajqcego silnik, jedynym
oporem dla plyngcego pradu sq niewielkie rezystancje uzwojen stojana. Rezystancje,
stojana!!! Gdyby tak bylo, to silnik z przyktadu obliczeniowego (irr = 7, cosgr = 0,37)
miatby prad rozruchowy prawie 40-krotnie wigkszy niz prad znamionowy. Drodzy studenci,
ktorzy bedziecie to czytac, pogtowkujcie dlaczego, bo autorzy do tego nie dojda.

Na s. 73: Silnik obciqzony momentem nizszym niz znamionowy powoduje pobor wiekszej
mocy biernej w stosunku do jej wartosci nominalnej. To kolejna bzdura.

I dalej: Szczegdlnie duza wartos¢ mocy biernej jest pobierana przez silnik pracujqcy
w stanie jatowym... Ot6z w stanie jatlowym silnik indukcyjny pobiera najmniejsza moc
bierna.

Nie wiesz, nie rozumiesz, nie jeste§ w stanie pojac, to nie pisz, nie nauczaj innych, nie
pomnazaj ghupoty!



